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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (lS'l?WiORB) L)
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe] i jej punktow
wysokosciowych, ktore zostang wykonane w ramach zadania pn. Budowa nowej infrastruktury aktywnych form

urystyki na terenie Parku w RogoZniku — etap 1 $eiezka rolkowa.
1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specylikacie techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych stanowig cz¢dé Dokumentéw Przetargowych i
Kontraktowy i nalezy je stosowaé w zalecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkeie 1.1,
1.3. Zakres robdt objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacii dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnofeiami umozliwiajgcymi i majacymi na cclu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia
obiektow inzynierskich,
1.3.1, Qdtworzenie tragy i punktow wysokodciowych
W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punkiéw wysokodciowych wehodza:
a} sprawdzenic wyznaczenia syluacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi trasy | punktéw wysokodciowych,
b) uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punkiami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokodeiowych (reperdw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b ulatwiajgey
odszukanie i ewentualne odtworzente.
‘e 1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych
Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiekty i punktéw wysokodciowych,
zastabilizowanie ich w sposab trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i
ewentualne odiworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obicktu (kontur, podpory, punkty).
Zakres robdt zgodnie z Dokumentacjg Projcktowa,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gldéwne trasy - punkly zelamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i konicowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,
L.5. Ogilne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,\Wymagania ogblne” pkt 1.5.
2, MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Redzaje materialdw
Do uirwalenia punktow glownych trasy nalery stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.
Pale drewnianc umicszezone poza granics robdt ziemnych, w sgsiedztwic punkidéw zatamania trasy, powinny mieé
jrednicg od 0,15 do 0,20 m i diugodé od 1,5 do 1,7 m.
‘ Do stabilizacii pozostatych punkidw nalezy stosowad paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosei
e 0kolo 0,30 m, a dla punktoéw utrwalanych w istnicjgce] nawierzehni bolce stalowe drednicy 5 mm | dlugodci od 0,04 do
0,05 m,
JSwiadki" powinny micé dlugoéé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.,
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczagce sprzgtu
Ogblne wymagania dotyezgee sprzgtu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine™ pkt 3.
3.2, Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia syfuacyjnego trasy i punktéw wysokodciowych nalezy stosowad nastgpujgey sprzet:
~ teodolity fub tachimetry,
- niwelatary,
— dalmierze,
- tyczki,
- laty,
— ta$my stalowe, szpitki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punkidw wysckodciowych powinien gwarantowad
uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru,
4, TRANSPORT ,
4.1, Ogdlne wymagania dotyczace transporiu
Ogdlne wymagania dotyczqace transportu podane w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4,
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4.2. Transport sprzetu | materialow

Sprzet | materiaty do odtworzenia trasy moima przewozié dowolnymi frodkami transportu,
5, WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogilne zasady wykonania robét

Ogdlne rasady wykonania robot podane w STWiORE L-M-00.00.00 ,,Wymagama ogdlne” pkt 5.
5.2, Zasady wykonywania prac pomlarowych

Pracc pomiarowe powinty byé wykonane zgodnic z obowigzujgeymi Instrukcjami GUGIK (od | do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinicn przejaé od Zamawiajgcego dane zawierajgee lokalizacjy i
wspdtrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperow,

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia i
pomiary geodezyjne niczbedne do szezegbtowego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajaee edpowiednie kwalifikacje i uprawnienia,

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Tniyniera o wazelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gldwnych trasy i (lub) reperdw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunicte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinicn sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi tercnu. Jozeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie réznig sig od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowe], to powinien powiadomi¢ o tym Inzynicra. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nic powinno byé zmieniane przed podjgcicm odpowiedniej decyzji przez Inzynicra. Wazystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z tozmic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akeeptowane przez
Infyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajaccgo. Zamiechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku ohcigza Wykonawce.

Wszystkic roboty, kiére bazujg na pomiarach Wykonawey, nie moga byé rozpoczete przed zaakeeptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednic osi trasy muszg byd zaopatrzone w oznaczenia
okredlajace w sposdb wyrainy i jednoznaczny charakterystyke i polozenit tych punktdéw. Foria i wzér tych oznaczeh
powinny by¢ zaakeeptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania rob6t.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgeego zostang zniszczons przez Wykonawce fwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest koniecznc do dalszego prowadzenia robot, to zostang onc odtworzone na Koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe kanieczne dla prawidtowej realizacji robdt naleza do obowigzkéw Wykonawey.

5.3, Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny byé zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potoZonych poza granica rebot
ziemnych, Maksymalna odleglosc pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nic moze przckraczad 500 m.

Zamawiajgcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a
tak¥e przy kaidym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglosé miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w lerenie plaskim powinha wynosié
500 metréw, natormiast w terenie falistym i gérskim powinna byé adpowisdnio zmniejszona, zaleimie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zafozyé poza granicami robét zwigzanych 2 wykonaniem frasy drogowej 1 obiektow
towarzyszgcych. Jako repery robocze moima wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istnicjacych budowlach wzdluz wrasy
drogowej. O ile brak takich punktoéw, repery robocze nalezy zalozyf w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykhuczajgey osiadanie, zaakceptowany przez Inzynieta.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslaé z takg doktadnodcia, aby srcdai bad niwelacii po wyrdwnaniu byt
miigjszy od 4 mm/km, stosujac niwelacjs podwdjng w nawigzaniu do reperdw pafistwowyceh.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenin, zawiernjgce wyrafne i jednoznaczne
okreglenie nazwy reperu i jego rzgdnej,

5.4, Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajaeego, przy wykorzystaniu sicci poligonizacji pafistwowej aibo innej osnowy geodezyjnej, okredlonej w
dokumecntacji projektowe;.

0% trasy powinna byé wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach pofrednich w odleglosei zalezngy od
charakterystyki terenu i uksztaftowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrdw,

Dopuszczalne odchylenic sytuacyine wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wicksze niz 3 cm dla autostrad 1 drég ekspresowych lub 5 cm dla porostatych drég. Rzedne niwelety punktdw osi tragy
nalezy wyznaczyé z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumeniacji projektowe).

Do utrwalenia ost trasy w terenie nalezy uzyé materiatéw wymienionych w pkt 2.2,

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wéwczas, gdy Wykonawea robdt zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robdt,
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie prrekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopdw na powicrzehni
terenu {okreélenie granicy robot), zgodnie z dokurnentacjy prajcktows oraz w mi¢jscach wymagajgcych uzupelnienia dia
poptawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzynicra.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw 1 wykopéw nalexy stosowad dobrze widoozne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowaé w przypadku nasypidw o wysokodci przekraczajace} 1 metr oraz wykopdw glebszych niz 1 metr, Odleglosé
migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej, Qdleghoéc ta co
najmni¢] powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przckrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacjg projektowa,

5.6. Wyznaczenle polotenta obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektdw mostowych nalezy wyznaczyé jego polozenie w terehie popraez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punkiéw okredlajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnodei przyczdlkow i filardw mostéw i
wiaduktow,

W przypadku mostdw | wiaduktdéw dokumentacja projcktows powinna zawieraé opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnc] do wytyczenia tych obiekiéw,

Polozenie obiekiun w planie naleZy okredlic z dokladnoscig okreslonyg w punkeie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1, Ogdlne zasady kontrolt jakosci rabét

o QOgélne zasady kontroli jakosei robét podano w STWiORE D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2, Kontrola jakoéci prac pomiarewych

Kontrole jakedci prac pomiarowych zwigzanych. z odtworzeniem trasy i punktéw wysokodciowych nalezy
prowadzié wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytyeznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie 2
wymaganiami podanymi w pkt 54,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogilne zasndy obmiaru robdt

Ogélne zasady obmiaru robdt podane w STWIORB D-M-00.00.00¢ ,,\Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostky obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w tercnic.

Obmiar robét zwiazanych z wyznaczenicm obicktow jost czgscia obmiaru robdt mostowych,

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robdt pedanoe w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélnc” pkt 8.
8.2, Sposdb odbioru robét

Odbidr robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepyuje na podstawie szkicdw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kentroli geodezyjngj, ktdre Wykonawea przedkiada Inzynierowi,
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Opolne ustalenia dotyczgce podstawy platnoscl

Ogdine ustalenia dotyczaee podstawy platnosei podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlnc™ pkt 9.
1.2, Cena jednostki obmiarowej

1 Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy i punktdw wysokodciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
—~ wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenic preekrajéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrajdw,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwinjgce odszukanie i
ewentualne odtworzeme,
Platnodd robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie rob6t mostowych.
. PRZEPISY ZWIAZANE
Inztrukeja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykenywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979,
Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,
Instrukeja techniczna G-4, Pomiary sytuacyjne i wysokodciowe, GUGIK 1979,
Whytyczne techniczne G-3.2, Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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